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Предпосылки к созданию проекта

Высокий уровень квалификации команды

Экспертная  и технологическая поддержка

Нет прямых конкурентов на рынке

Недостатки существующих решений

Рост спроса на автоматизацию



Зависимость от человеческого фактора - до 30%

Ограниченная доступность для удаленных регионов
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Большие затраты на обучение персонала - 2.1 месяца

Неэффективная диагностика в метро
Вагон-дефектоскоп доступен только в Москве  

Дефицит бюджетных технологий для автономной диагностики

Нехватка квалифицированных кадров

Большое количество задействованных людей 
на 1 устройство (3 - 4 человека)



Автоматический сход с 
рельсов

Ультразвуковая проверка

Межрельсовое расстояние Межстыковое расстояние

Возвышение рельсов

Удалённое управление

В будущем

Магнитно-вихревая 
дефектоскопия

Проверка болтовых 
соединений за счет ИИ

Радиоволновые датчики

ТепловизорыПривязка дефектов к пикетам, GPS/ГЛОНАСС

Отображение данных на сайте

Определение выплесков за счет ИИ

Модульность

Ключевые функции

Квадрокоптер 



Ящик для инструментов и оборудования

Рельсосмазыватель с баком масла

Гербицидная обработка путей

Модульность

Конструкция позволяет устанавливать 

различные функциональные блоки.

БПЛА



Целевая аудитория

ОАО "РЖД"

Вооруженные силы России

Метрополитены

Грузовладельцы, имеют на балансе железнодорожные 
пути необщего пользования

Предприятия промышленного 
железнодорожного транспорта



Преимущества робота: сравнение с приближенными аналогами

ПТ-7МК

Параметры

МРК-1520 «ОРЛАН» RIIS 1005 (Китай)

Стоимость 2 070 000 ₽
От 1  000 000 ₽

(В зависимости от 
комплектации)

6 700 000 ₽

Межрельсовое расстояние + + +

+ + +Межстыковое расстояние

Возвышение рельсов + + +

Тепловизоры – В процессе разработки 

Ультразвуковая проверка В процессе разработки– +

–

Радиоволновые датчики – В процессе разработки –



ПТ-7МКПараметры МРК-1520 «ОРЛАН» RIIS 1005 (Китай)

Магнитно-вихревая 
дефектоскопия

– В процессе разработки –

Визуальная В процессе разработки +
Проверка болтовых 

соединений

Длительность автономной 
работы

10 часов 4 часа 5 часов

Автоматизированный
сход с рельсов

В процессе разработки Ручной съемРучной съем

Вес

Модульность – + –

16 кг
130 – 630 кг 

(В зависимости от модуля)
118 кг

Скорость 4 км / час 15 км / час 5 - 15 км / час

Кол-во рабочих 3 на весь путь 2 для съема с рельсов 2 для съема с рельсов



Объем рынка

Потенциальная стоимость одного робота 4 млн ₽

Внедрение 200–300 роботов уже окупит разработку и выведет компанию в прибыль.

Средний бюджет на диагностику и обслуживание путей

В РЖД на диагностику пути тратится около 50 млрд. ₽ в год.

В среднем на 1 км пути уходит ~ 300 000 – 500 000 ₽ в год на инспекцию и проверку.

Потенциальная емкость рынка для МРК-1520 «ОРЛАН»

Если робот заменит хотя бы 10% традиционных методов диагностики, его рынок составит 

5-10 млрд. ₽ в год.



Финансовая стратегия

Выручка от продаж, чистая прибыль, рентабельность
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Планируется продажа робота в различных комплектациях, обучение сотрудников,

поставка отдельных модулей, ремонт и сервисное обслуживание, аренда комплекса.



Оснащение датчиками и 
электронным оборудованием

Месяцы

Хронология производства

51 2 3 4 6 7 8 9 10 11

Изготовление корпуса

Изготовление рамы устройства

Калибровка датчиков

Тестовые заезды. Доработки прототипа



Образование: 
Волгоградский технический колледж.
Специальность - 09.07.02 Информационные системы программирование

Сейчас студент РУТ (МИИТ) ,ИТТСУ, кафедра Управление и защита 
информации.
Специальность - 10.05.01 Компьютерная безопасность

• «Кванториада» 2019 и  
2020 гг. - Победитель

• Rukami - победитель 
• Exhibition for Young 

Inventors 2020  - бронза
• «Большие вызовы»   -

призёр
• «Транспорт будущего» 4 
первых места 
• "Новое время" - Золотая 

медаль
• «ЦИПР»  - представляла 
проект от компании ОАО 
РЖД

Горковец Анна Сергеевна 22 годаДостижения 



Итоговый состав команды формировался с

2019 года на базе Волгоградского

технопарка «Кванториум» ОАО «РЖД». С

нами сотрудничает главный промышленный

дизайнер университета и многие инженеры,

которые видят будущее в проекте и

помогают нам.

Команда

Саввин Дмитрий Вячеславович 19 лет

Студент 1 курса РУТ (МИИТ)

«Промышленный дизайн».

Разрабатывал корпуса прототипов,

ответственный за весь дизайн. 

Портфолио: https://1aspect1.3ddd.ru

Пастухов Михаил Романович 21 год.
Студент 3 курса ВолгГТУ,

«Приборостроение». Программист 
датчиков и микроплат, робототехник.

Стек технологий: Python, Go,
JavaScript, C, Arduino C

Протоколы: UART, I2C, SPI

Харитонов Андрей Александрович. 
21 год. Студент 4 курса МАИ -
«Интегрированная система 
летательных аппаратов».

Программист БПЛА, занимался 
сборкой электрических систем.

Стек технологий: Ardupilot



Письма поддержки



Дефектоскопия будущего – уже сегодня

Номер заявки - СтС-513699

Горковец Анна Сергеевна

Почта: anya.gorkovets@mail.ru

Телефон: +7 909 388 96 84
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